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[EN] INSTALLATION INSTRUCTIONS

1. Product description (1)

The device detects the movements and the presence of persons using a passive infrared sensor (PIR).
It reacts most sensitively to movements which are tangential to the monitored area.

Movements directly towards the detector have a reduced sensitivity of approx. -50%.

The switching duration is extended as long as movements (entire area) or the presence

of persons (presence area) are detected.

2. Application (3)

The detector is used to increase the detection range of a Master detector (41720 or 41721).

The detector is designed for ceiling installation.

Adhere to the following during installation:

— Install only on stable ceilings.

— Mask moving objects in the monitored area by covering up the lens.

— Do not place any lamps underneath or next to the detector at a distance of less than 1 m away.
— Do not install in direct cold or hot air flows.

Range
The recommended installation height for this detector is 2-3,5m, 2,5 is the optimal installation height.
At this height the detector has a range of @20 m on the floor and @ 13,5m at a table height of 80cm.

It is possible to connect up to 10 Slave detectors to one Master which controls the load according to
its settings. To achieve complete converage by using several detectors, it is recommended to have
an overlap of approximately 30% (2).

3. Safety notes
Ensure that the electrical lines are de-energised before installation.
Installation is only permitted by electricians in compliance with local legislation.

4, Installation (5)

The detector is intended for ceilling installation at a height of 2 to 3,5m.

The diameter @ of the monitored area depends on the installed height (1).

Install the detector as follows:

— Remove the front cover by turning it anti-clockwise, then unscrew the upper section of the detector.
— Mark and drill the drilled holes in the desired installation location (only Edition AP).
— Pull the cable through the cable ducts.

— Fasten the detector with a set of screws/dowels.

— Wire the detector according to item 5.

— Fit and screw back on the upper section of the detector.

— Configure device accrding to item 6.

— Fasten the front cover by turning it clockwise.

5. Wiring (6)
The electrical circuit must be protected with a circuit breaker.

Current conduction line L

Neutral conductor N

Master detector Ti/S
Conecction

The detector must only be connected to a power supply once all wire connections have been connected.
During the start up phase the red LED is blinking (approx. 40s).

6. Configuration
The settings are done over the pontetiometer or the DIP switch. To control the detection are the
detector can set into walk test mode. Set the potentiometer to «Test» to activate the test mode.

Remark: The walk test is independet of the ambient light. If the walk test is active and no motion
is detected, the blue LED is on, if a motion is detected the red LED is on.

The range (SENS) is set over the DIP switch:

DIP 1 DIP 2 Sensitivity
OFF OFF Min
OFF ON Low
ON OFF High
ON ON Max
7. Indication

The following status are indicated by the LED.

Status Red LED Blue LED Time

Start up i

Test Motion No Motion

ca. 40s blinking, 1s ON, 1s OFF

8. Technical Data

Supply voltage 230V/50Hz
Max. no. of Slave devices 10
Detection angle 360°
Detection range max. @ 6 m presence, approx. @ 24 m at a height of 3m
Installation height 2-3.5m
Protection class IP54
Temperature range -51t0 +50°C
Dimensions 41702: 0 100x46.4 mm (visible dimensions)
41703: 0117.3x45.9mm (visible dimensions)
Colour RAL9010

The crossed-out wheeled dust bin symbol indicates that products must be collected and disposed
of separately from household waste. Use an official collecting point or contact your retailer where
mmmm  the product was purchased.

(D] INSTALLATIONSANLEITUNG

1. Produktbeschreibung (1)

Der Melder erkennt Personenbewegungen und Personenanwesenheit mittels Passiv-Infrarot-Sensor (PIR).

Er reagiert am empfindlichsten bei Bewegungen, die tangential zum (iberwachten Bereich verlaufen.
Bewegungen, die direkt auf den Melder erfolgen, haben eine reduzierte Empfindlichkeit von ca. -50%.

Die Schaltdauer wird verldngert, solange Personenbewegungen (gesamter Bereich) oder Personenanwesenheit
(Présenzbereich) detektiert werden.

2. Anwendung (3)

Der Melder dient zur Erweiterung des Erfassungsbereichs eines Master-Melders (41720 oder 41721).
Der Melder ist fiir die Deckenmontage vorgesehen.

Bei der Installation beachten:

— Nur an stabilen Decken montieren.

— Bewegliche Gegenstande im iiberwachten Bereich durch Abkleben der Linse ausblenden.

— Keine Leuchten unterhalb oder weniger als 1 m neben dem Melder platzieren.

— Nicht in direkten Kélte- oder Warmeluftstrom montieren.

Bereich
Die empfohlene Montagehdhe fiir diesen Melder ist 2-3,5m. 2,5m ist die optimale Montagehdhe, hier hat der
Melder eine Reichweite von @20 m auf Bodenhéhe sowie @ 13,5m in 80 cm Tischhéhe.

Es ist mdglich, 10 Slaves an einen Master anzuschliessen, der die Beleuchtung geméss seinen
Einstellungen steuert. Um beim Einsatz mehrerer Melder eine komplette Deckung zu erreichen,
empfiehlt es sich, mit einer Uberlappung von ca. 30% zu rechnen (2).

3. Sicherheitshinweise
Vor der Installation priifen, dass die elektrischen Leitungen spannungsfrei sind.
Die Installation darf nur durch Elektrofachpersonal unter Einhaltung der landesiiblichen
Vorschriften erfolgen.

4. Montage (5)

Der Melder ist fiir eine Deckenmontage vorgesehen.

Der Durchmesser @ des iiberwachten Bereichs ist abhdngig von der Montagehdhe (1).
Zur Montage:

- Frontabdeckung mittels Drehung im Gegenuhrzeigersinn entfernen, danach Melder-Oberteil entfernen.
— Bohrldcher am gewiinschten Montageort anzeichnen und bohren (nur Edition AP).

— Leitung durch Kabeldurchfiihrungen ziehen.

— Melder mit Schrauben/Diibelset befestigen.

— Melder geméss Punkt 5 verdrahten.

— Melder-Oberteil anbringen.

— Konfiguration geméass Punkt 6 durchfiihren.

— Frontabdeckung mittels Drehung im Uhrzeigersinn befestigen.

5. Verdrahtung (6)

Der Stromkreis muss mit einem Leistungsschutzschalter abgesichert sein.
Stromfiihrender Leiter L
Neutralleiter N
Master-Melder Ti/8

Anschluss

Der Prasenzmelder darf erst an Spannung angeschlossen werden, wenn alle Leitungsverbindungen angeschlossen
sind. Die rote LED blinkt wéhrend dem Aufstarten (ca. 405).

6. Konfiguration
Die Einstellungen kdnnen mit dem Potentiometer und dem DIP-Schalter konfiguriert werden.

Um zu kontrollieren, ob der Melder Aktivitdten korrekt erkennt, kann ein sogenannter Gehtest durchgefiihrt werden.
Dazu muss das Potentiometer auf «Test» gesetzt werden.

Hinweis: Der Gehtest ist tageslichtunabhéngig. Wenn der Gehtest aktiviert ist, leuchtet die blaue LED und wenn der
Melder eine Bewegung erkennt, leuchtet die rote LED auf.

Reichweite (SENS): Die Empfindlichkeit wird iiber die DIP-Schalter eingestellt:

DIP 1 DIP 2 Empfindlichkeit

OFF OFF Min

OFF ON Low

ON OFF High

ON ON Max
7. Anzeige

Die folgenden Zusténde werden mittels LED angezeigt.

Zustand Rote LED Blaue LED Dauer
Aufstarten 11111

ca. 40s blinken, 1s ON, 1s OFF

Test Bewegung Keine Bewegung

8. Technische Daten

Nennspannung 230V ~50Hz

Max. Anzahl Slaves 10

Erfassungsbereich 360°

Reichweite Max. 6 m Présenz, ca. @ 24 m bei 3m Hohe

Montagehdhe 2-35m

Schutzart IP54

Temperaturbereich -5 bis +50°C

Masse 41702: 0 100x46,4 mm (Sichtmass)
41703: 0 117,3x45,9mm (Sichtmass)

Farbe RAL9010

Der durchgestrichene Abfalleimer weist darauf hin, dass das Produkt vom Hausmiill
getrennt entsorgt werden muss. Beniitzen Sie eine offizielle Sammelstelle oder geben
mmmm  Sie das Gerat dem Handler zuriick, bei welchem das Produkt gekauft wurde.

I NOTICE D’INSTALLATION

1.Description du produit (1)

Le détecteur détecte les mouvements et la présence de personnes par un capteur infrarouge passif (PIR).
Il réagit le plus sensiblement aux mouvements tangentiels par rapport a la zone surveillée.

Les mouvements qui sont directement sur le détecteur ont une sensibilité réduite d’env. -50%.

La durée d’allumage est prolongée tant que des mouvements de personne (ensemble de la zon) ou

une présence de personne (zone de présence) sont détectées.

2, Utilisation (3)

Le détecteur est utilisé pour augmenter la portée de détection d’un détecteur Master (41720 ou 41721).
Le détecteur est prévu pour un montage au plafond.

Tenir compte des points suivants lors de I'installation :

— Ne monter que sur des plafonds stables.

— Masquer les objets qui bougent dans la zone surveillée en collant du ruban adhésif sur la lentille.

— Ne pas mettre d’appareils d’éclairage sous le détecteur ou @ moins d’un métre a coté du détecteur.

— Ne pas monter directement dans les courants d’air froids ni chauds.

Zone de détection
La hauteur de montage recommandée pour ce détecteur est de 2 a 3,5m. La hauteur optimale étant
de 2,5m, le détecteur a alors une portée de @ 20m au sol et de @ 13,5m a une hauteur de table de 80cm.

Il est possible de raccorder 10 éléments esclaves a un élément maitre, lequel commandera I'éclairage
en fonction de son paramétrage. Afin d’obtenir une couverture compléte par plusieurs détecteurs,
il est recommandé de prévoir un chevauchement d’environ 30% (2).

3. Consignes de sécurité
Avant I'installation, vérifier la mise hors tension des cables.
Linstallation doit exclusivement étre effectuée par des électriciens
spécialisés dans le respect des normes nationales.

4. Installation (5)

Le détecteur est prévu pour un montage au plafond de 2 & 3,5m de hauteur.

Le diamétre @ de la zone surveillée dépend de la hauteur de montage (1).

Pour le montage :

— Enlever le cache avant en le tournant dans le sens inverse des aiguilles d’une montre,
ensuite dévisser la partie supérieure du détecteur.

—Tracer et percer les trous & I'endroit souhaité du montage (uniquement Edition AP)

— Faire passer le cable par les passe-cables.

— Fixer le détecteur avec le kit de vis/et de chevilles.

— Cabler le détecteur suivant le paragraphe 5.

— Mettre en place la partie supérieure du détecteur et la visser.

— Faire la configuration suivant le paragraphe 6.

— Fixer le cache avant en le tournant dans le sens des aiguilles d’une montre.

5. Cablage (6)
Le circuit électrique doit étre protégé par un disjoncteur de puissance.

Conducteur porteur de courant L

Conducteur neutre N

Détecteur Master Ti/S
Raccordement

Le détecteur de présence ne doit étre mis sous tension que lorsque tous les raccordements
ont été effectués. La LED rouge clignote pendant le démarrage (env. 40s).

6. Paramétrage
Il est possible de modifier les réglages a I'aide de le potentiométre et le commutateuer DIP.

Pour contrdler que le détecteur fonctionne correctement, il est possible de faire un test de
bon fonctionnement.Sélectionner le test de bon fonctionnement via le potentiometre.

Remarque : Le test de bon fonctionnement est indépendant de la luminosité naturelle.
Lorsque le test de bon fonctionnement est activé, la LED bleue s’allume, et lorsque le
détecteur détecte des mouvements, la LED rouge s’allument.

Portée (SENS) : La sensibilité, donc la portée, est fixée via les commutateurs (DIP switch) :

DIP 1 DIP 2 Sensibilité
OFF OFF Min
OFF ON Low
ON OFF High
ON ON Max
7. Affichage

Les états suivants sont indiqués par la LED.

Etat LED rouge LED bleu Durée

Démarrage 11111

Env. 40s de clignotement 1s ON, 1s OFF

Test Mouvement aucun Mouvement

8. Caractéristiques techniques

Tension nominale 230V/50Hz
Nb Slaves max. 10
Angle de détection 360°
Portée max. 6m présence, env. @ 24 m pour une hauteur de 3m
Hauteur de montage 2-35m
Protection IP54
Température -5a+50°C
Dimensions 41702: 0 100x46,4 mm (partie visible)
41703: 0 117,3x45,9mm (partie visible)
Couleur RAL9010

La poubelle barrée d’une croix indique que le produit doit étre traité séparément
des déchets ménageres. Utilisez un point officiel du recyclage, ou retournez
mmmm  I'appareil a votre revendeur auprés duquel le produit a été acheté.

(IT] ISTRUZIONI PER L'INSTALLAZIONE

1. Descrizione del prodotto (1)

Il rilevatore rileva il movimento e la presenza di persone tramite sensore a infrarossi passivo (PIR).

La maggiore sensibilita si ha in presenza di movimenti che avvengono tangenzialmente all’area monitorata.
La sensibilita per movimenti che avvengono direttamente sul rilevatore ¢ ridotta di ca. -50%

La durata dell’accensione viene estesa finché vengono rilevati movimenti (intera area)
0 vi & una presenza di persone (area presenza).

2. Applicazione (3)

Il rilevatore viene utilizzato per estendere I'area di rilevamento con il collegamento a un rilevatore master
(41720 0 41721).

Il rivelatore € stato progettato per il montaggio a soffitto.

Note da osservare durante I'installazione:

— Posizionare il prodotto solo su superfici stabili.

— Mascherare le zone da non monitorare coprendo parti della lente.

— Non posizionare le lampade al di sotto di un metro di distanza dal rilevatore

— Non posizionare il rilevatore sotto il flusso diretto di aria calda o fredda.

Portata

L'altezza di montaggio consigliata per questo rivelatore e 2-3,5m. 2,5m & I'altezza ottimale, in questo caso I'area
monitorata & di @ 20m al livello del suolo e @ 13,5m a un altezza tavolo 80 cm.

E possibile collegare fino a 10 rilevatori slave a un master per aumentare I’area di rilevamento.

Al fine di ottenere una copertura completa con I'utilizzo di piti rivelatori, & opportuno fare i conti con una
sovrapposizione delle area di rilevamento di circa il 30% (2).

3 Indicazioni di sicurezza
Prima dell’installazione verificare che i cavi elettrici siano privi di tensioni.
Linstallazione é consentita solo ad elettricisti specializzati nel rispetto delle
comuni disposizioni nazionali.

4. Montaggio (5)

Il rivelatore € stato progettato per il montaggio a soffitto da 2 a 3,5m di altezza.
Il diametro @ dell’area monitorata dipende dall’altezza di installazione (1).

Per il montaggio:

— Copertura anteriore da rimuovere ruotandola in senso antiorario.

— Posizionare il rilevatore nel punto desiderato e marcare dove forare (solo edizione AP).
— Posizionare i cavi attraverso I'apposito passacavi.

— Fissare il rilevatore con il set di viti / tasselli.

— Eseguire il cablaggio come indicato dal punto 5.

— Collegare la parte anteriore del rilevatore.

— Eseguire la configurazione come indicato dal punto 6.

— Fissare la copertura anteriore ruotandola in senso orario.

5. Cablaggio (6)
Il circuito deve essere protetto da un interruttore automatico.

Cavo sotto tensione L
Cavo neutro N
Rilevatore master Ti/S

Collegamento
Il rivelatore di presenza pud essere collegato alla rete solo quando il cablaggio € terminato. Il LED rosso lampeggia
durante |I‘avviamento per circa 40 s.

6. Configurazione
Le impostazioni possono essere configurate tramite i potenziometri e i DIP switch

Per verificare la funzionalita corretta del rilevatore, pud essere eseguita la funzione “test di movimento”.
E possibile selezionare questa modalita ruotando il potenziometro su TEST.

Nota: Il ,test di movimento* & indipendente dalla luce ambientale. Se si attiva questo test, il LED blu si accende e
quando viene rilevato un movimento si accende il LED rosso.

Campo di rilevazione (SENS): La sensibilita viene regolata tramite il DIP switch

DIP 1 DIP 2 Sensibilita
OFF OFF Min
OFF ON Low
ON OFF High
ON ON Max

7. Indicazioni
| sequenti stati vengono visualizzati tramite LED

Stato LED rosso LED blu Durata

Avvio IIIII

Test Nessun movimento aucun Mouvement

ca. 40sec. lampeggia , 1sec. ON, 1sec. OFF

8. Dati tecnici

Tensione nominale 230V/50Hz

Numero massimo rilevatori slave | 10

Raggio di azione 360°
Campo di rilevazione Max. @ 6 m presenza, ca. 24 m a 3m d'altezza
Altezza di montaggio 2-3,5m
Tipo di protezione IP54
Temperatura -5 fino +50°C
Dimensioni 41702: 0 100x46,4 mm (massa visibile)
41703: 0117,3x45,9mm (massa visibile)
Colore RAL9010

II contenitore barrato indica che il prodotto deve essere smaltito separatamente dai rifiuti domestici.

Utilizzare un punto ufficiale di riciclaggio o restituire I'unita al rivenditore dove € stato acquistato il prodotto.
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INSTRUKCJA INSTALACJI [Z3 nAvob K POUZITi [sK| NAVOD NA POUZIVANIE
1. Opis produktu 1. Popis produktu (1) 1. Popis produktu (1)

Cidlo detekuje pohyby osob a pritomnost osob prostrednictvim pasivniho infraterveného senzoru (PIR). Senzor detekuje pohyby osdb a pritomnost 0sob prostrednictvom pasivneho infracerveného snimaca (PIR).

Nejcitlivéji reaguje na pohyby probihajici napfi¢ (tangencidlng) detekéni zonou. Piimé pohyby proti Cidlu jsou NajcitlivejSie reaguje na pohyby prebiehajlice naprie¢ (tangencidlne) detekénou zénou. Priame pohyby proti senzoru

detekovany s omezenou citlivosti cca -50%. Doba sepnuti se prodluZuje, dokud je zaznamenavan pohyb osob st detekované s obmedzenou citlivostou cca -50%.

(v celém rozsahu snimani) nebo jejich pritomnost (v dosahu pfitomnostni zony). Doba zopnutia sa prediZuje, kym je zaznamenavany pohyb osob (v celom rozsahu snimania) alebo ich pritomnost (v
dosahu pritomnostnej zony).

Czujnik wykrywa ruchy i obecno$¢ osoby w pomieszczeniu dzigki pasywnej czujce podczerwieni (PIR).
Czujnik jest najbardziej czuty na ruchy przebiegajace po stycznej do monitorowanego obszaru.

Ruchy przebiegajace bezposrednio w kierunku czujnika maja czuto$¢ nizsza o ok. -50%.

Czujnik uruchomi sig dopiero wtedy, gdy jasnos¢ bedzie nizsza od ustawionej wartosci (prog zmierzchowy).
Czas przetaczania jest wydtuzany dopéty, dopdki wykrywane sa ruchy (caty obsza) lub obecnos¢ osdb

(strefa obecnosci). 2. Pouziti (3)
Cidlo slouzi k rozsiteni detekéniho prostoru resp. dosahu Cidla Master (41720 nebo 41721). 2. Pouzitie (3)
2. Zastosowanie Cidlo je urceno pro stropni montdz. Senzor slizi k rozsireniu detekéného priestoru resp. dosahu senzora Master (41720 alebo 41721).

Detektor jest stosowany w celu zwigkszenia zakresu detekcji czujnik Master (41720 or 41721).
Czujnik przystosowany jest do montazu na stropie.

Podczas instalaciji pamigtac, aby:

— Przeprowadza¢ montaz tylko na stabilnych sufitach.

— Poprzez zaklejenie soczewki ukry¢ ruchome przedmioty w monitorowanym obszarze.

— Nie umieszczaé zrédet $wiatta pod czujnikiem ani w odlegtosci mniejszej niz 1m od czujnika.

Zékladni podminky instalace:

— montujte pouze na pevny (nepohyblivy) strop

— mista s pohyblivymi predméty skryjte zaslepenim prislusné ¢asti ocky Cidla
— pod cidlem nebo vedle néj ve vzdalenosti do 1 m neinstalujte Zadnd svitidla
— ¢idlo nemontujte do pfimého proudu studeného nebo teplého vzduchu

Senzor je uréené pre stropnli montaz.

Zakladné podmienky instaldcie:

- montujte len na pevny (nepohyblivy) strop

- miesta s pohyblivymi predmetmi skryte zaslepenim prislusnej Casti SoSovky senzora
- pod senzorom alebo vedla neho vo vzdialenosti do 1 m neinstalujte Ziadne svietidld
- senzor nemontujte do priameho pridu studeného alebo teplého vzduchu

— Nie montowac w miejscu bezposrednio narazonym na strumieri zimnego lub cieptego powietrza. Dosah
Doporucena instalaéni vy$ka Cidla je 2-3,5 m. Optimdlni vySka je 2,5 m, pfi které Cidlo pokryvé oblasto @ 20 m v Dosah
Zasieg misté podlahy a oblast 0 @ 13,5 m v misté desky stolu (80cm). Doporucend inStalacna vy$ka senzora je 2-3,5m. Optimaina vyska je 2,5m, pri ktorej senzor pokryva oblast s @20 m

Rekomendowana wysokos¢ instalacji dla tego detektora to 2m — 3,5m. Optymalna wysokos$¢ to 2,5m.
Na tej wysokosci czujnik ma zasieg @20m na podiodze i @ 13,5m na poziomie stotu 80 cm.

v mieste podlahy a oblast s @ 13,5m v mieste dosky stola (80cm).
K zafizeni Master je mozné pripojit az 10 jednotek Slave, které prebiraji jeho nastaveni. Pro nepreruSovanou detekci K zariadeniu Master je mozné pripojit az 10 jednotiek Slave, ktoré preberajti jeho nastavenia. Pre neprerusovant
musi byt pfi pouZiti vice Cidel zajisténo prekryvani dosahi zhruba 30 % (2). detekciu musi byt pri pouZiti viacerych senzorov zaistené prekryvanie dosahov priblizne 30% (2).
Do czujnika Master mozna podtgczy¢ do 10 urzadzen typu Slave ktdre kontrolujg obciazenie zgodne z opisem
urzadzenia Master. Aby osiagna¢ optymalne pole dziatania zaleca sig natozenie zasiegu czujnikéw na powierzchni 3. Bezpeénostni pokyny
ok 30% pola detekcji (2). Pred instalaci zkontrolujte, zda nejsou elektrické vodiée pod napétim.
Instalaci miize provadét pouze odborné zplisobila osoba s kvalifikaci v
oboru elektro, je nutné dbat mistné platnych predpisii.

1.3 Bezpeénostné pokyny
Pred instalaciou skontrolujte, ¢i nie st elektrické vodi¢e pod napatim.
Instalaciu mdze vykonavat iba odborne spésobila osoba s kvalifikaciou
3. Wskazowki bezpieczenstwa v odbore elektro, je nutné dbat' na miestne platné predpisy.
Przed instalacja sprawdzi¢, czy wszystkie przewody elektryczne znajduja sie w stanie
beznapigciowym. Instalacja moze by¢ wykonana tylko przez wykwalifikowanych elektrykow 4. Montaz (5) 4. Montaz (5)
zgodnie z przepisami krajowymi. Cidlo je uréeno pro stropni monta ve vy$ce od 2 do 3,5m. Senzor je uréeny pre stropnd montdz vo vyske od 2 do 3,5m.
Velikost monitorovaného prostoru je zavisla na montazni vysce (1). Velkost monitorovaného priestoru je zavisla na montaznej vyske (1).
4. Montaz (5) Montaz: montaz:
Czujnik przeznaczony jest do montazu sufitowego na wysokosci 2 do 3,5m. — Predni kryt odstrarite oto¢enim proti sméru hodinovych rucicek, poté oddélte horni dil ¢idla. — predny kryt odstrarite otocenim proti smeru hodinovych ruciciek, potom oddelte horny diel senzora.
Srednica @ monitorowanego obszaru zalezy od wysokosci montazu (1). — Na pozadovaném misté montéze naznacte a vyvrtejte otvory (u pfisazené verze AP). — na pozadovanom mieste montaze naznacte a vyvitajte otvory (u prisadenej verzie AP).

Montaz: —Vodi¢ protahnéte kabelovou priichodkou. —vodi¢ pretiahnite kablovou priechodkou.
— Zdja¢ pokrywe frontowa poprzez obrdcenie jej w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara, nastgpnie - gékladnu Cidla upevnéte pomoci prilozené sady Sroubli/hmoZzdinek. — zékladiu senzora upevnite pomocou priloZzenej sady skrutiek / hmoZzdiniek.
zdja¢ gorna czes¢ czujnika. — Cidlo pfipojte dle bodu 5 a horni dil nasadte zpét na zakladnu. — senzor pripojte podla bodu 5 a horny diel nasadte spét na zakladriu.

— prevedte pripadnt konfiguraciu podia bodu 6.
— upevnite spat predny kryt otocenim v smere hodinovych ruciciek.

— Odrysowac otwory do wywiercenia w miejscu montazu i wywiercic je (tylko edycja AP).
— Przeciagnac kabel przez przepusty kablowe.

— Zamocowac czujnik przy uzyciu zestawu srub/ kotkéw rozporowych.

— Okablowac czujnik zgodnie z punktem 1.5. 5. Zapojeni (6) 5. Zapojeni (6)

— Zamontowac gorna czes¢ czujnika. Elektricky obvod musi byt chranén jisticem vedeni. Elektricky obvod musi byt chréneny isticom vedenia.
— Przeprowadzi¢ konfiguracje zgodnie z punktem 1.7.

— Provedte pripadnou konfiguraci dle bodu 6.
— Upevnéte zpét predni kryt otocenim ve sméru hodinovych rucicek.

— Zamontowaé pokrywe frontowa poprzez obrcenie jej w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara. Fazovy vodi¢ (pfivod) L Fazovy vodic (privod) L
Nulovy vodi¢ (pFivod) N Nulovy vodié (privod) N
5. Oprzewodowanie (6) Cidlo Master Ti/8 Senzor Master Ti/8
Obwdd pradowy musi by¢ zabezpieczony wytacznikiem instalacyjnym.
Piipojeni Pripojenie
Przewdd pod napieciem L Pohybovy senzor miiZe byt pfipojen ke zdroji napéti aZ poté, co jsou zapojena vechna propojeni obvodu. Béhem Pohybovy senzor moZe byt pripojeny k zdroju napétia az potom, Co st zapojené vSetky prepojenia obvodu. Pocas
Przewdd zerowy N startovaci kalibracni sekvence sviti prerusované ¢ervena LED (cca 40 s). Startovacej kalibracnej sekvencie svieti prerusovane cervena LED (cca 40 s).
Czujnik Slave T1/S
6. Konfigurace 6. Konfiguracia
Podtaczenie Nastaveni Ize provést prostrednictvim regulatoru a DIP prepinace na cidle. Nastavenie je mozné vykonat prostrednictvom regulatora a DIP prepinaca na senzore.
Czujnik musi by¢ podtaczony do Zrddta zasilania po tym jak wszystkie pozostate przewody zostang uprzednio
podtaczone. Pro kontrolu, zda Cidlo spravné reaguje na aktivitu, Ize provést tzv. Test chiizi. Tento test provedte nastavenim Pre kontrolu, ¢i senzor spravne reaguje na aktivitu, mozno vykonat tzv. Test chddzou. Tento test vykonajte nasta-
Podczas uruchomienia czujnik potrzebuje ok 40s. aby rozpoczaé prace, sygnalizuje to mrugajaca czerwona dioda led regulatoru do pozice «Test». venim regulatora do pozicie «Test».
6. Konfiguracja Upozornéni: Test chlizi je nezavisly na mife soumraku resp. intenzité pirozeného osvétleni. Pokud je tento testovaci Upozornenie: Test chodzou je nezavisly na miere stimraku resp. intenzite prirodzeného osvetlenia. Pokial je tento

Ustawienia sa wykonywane przez potencjometr lub przetacznik DIP. Aby sterowa¢ wykrywanie sa detektor mozna rezim aktivovan, sviti modra LED, a pokud ¢idlo zaznamena pohyb, rozsviti se cervena LED.
ustawic¢ w tryb testowy spacer. Ustaw potencjometr na «Test», aby wiaczy¢ tryb testowy.

testovaci rezim aktivovany, svieti modré LED, a pokial senzor zaznamena pohyb, rozsvieti sa ¢ervend LED
Nastaveni dosahu (SENS): Citlivost se nastavuje prostfednictvim DIP prepinaci: Nastavenie dosahu (SENS): Citlivost sa nastavuje prostrednictvom DIP prepinacov:
Wskazowka: Test dziatania jest niezalezny od $wiatta dziennego. Gdy test dziatania jest aktywny, niebieska LED
$wieci sig, za$ kiedy czujnik rozpoznaje ruch, $wieci si¢ czerwona LED, i podtaczone o$wietlenie wiacza sig na

DIP 1 DIP 2 Citlivost DIP1 DIP 2 Citlivost’
5sekund.
OFF OFF Min OFF OFF Min
Zakres (czujnik) jest ustawiony na przetagczniku DIP: OFF oN Nizké OFF oN Nizka
L ON OFF Vysokd ON OFF Vysoka
DIP1 DIP 2 Sensitivity
ON ON Max ON ON Max
OFF OFF Min
OFF ON Lo
W 7. Signalizace 7. Signalizacia
ON OFF High Jednotlivé stavy jsou signalizovany prostfednictvim LED. Jednotlivé stavy st signalizované prostrednictvom LED.
ON ON Max
Stav Cervena LED Modra LED Doba trvani Stav Gervena LED Modra LED Doba trvania
7. Indication Startovaci Kalibrace 1111 cca 40s blika, 1 ZAP, 15 VYP Startovacia kalibracia 11111 cca 40s blika, 1 ZAP, 1 VYP
Podane stany wy$wietlane sa za pomoca diod LED.
Testovaci rezim pohyb bez pohybu Testovaci rezim pohyb bez pohybu
Status pec= Sl U 8. Technické idaje 8. Technické tidaje
Start up 1111 ca. 405 blinking, 1s ON, 1s OFF
Test Motion No Motion Jmenovité napéti 230V/50Hz Menovité napétie 230V/50Hz
Max. pocet jednotek Slave 10 Max. pocet jednotiek Slave | 10
8. Dane techniczne Rozsah snimani 360° Rozsah snimania 360°
Zasilanie 230V/50Hz Dosah max. 6 m zéna pfitomnosti, cca @ 24 m pfi vySce 3m Dosah max. 6 m zéna pritomnosti, cca @24 m pri vySke 3m
Max. liczba urz. Slave 10 Montazni vyska 2-3,5m Montazna vyska 2-3,5m
Kat detekcji 360° Stupeii kryti P54 Stupeii krytia IP54
Zakres detekcji do @6m obecnosci, do @ 24m ruchu przy Teplotni rozsah -5z +50°C Teplotny rozsah -5z +50°C
montazu na wysokoscii3m Rozméry 41702: 0100x46,4 mm (viditelny rozmér) Rozmery 41702: 0 100x46,4 mm (viditelny rozmer)
Wysoko$¢ montazu 2-3,5m 41703: 0 117,3x45,9 mm (viditelny rozmér) 41703: 0117,3x45,9 mm (viditelny rozmer)
Klasa szczelnosci IP54 ochrona przed woda Barva RAL9010 Farba RAL9010
Zakres temperatur -5do +50°C . . . « s . . . . « PR . A ,
£ Symbol preskrtnutého odpadkového koSe znamena, Ze vyrobek nesmi Symbol preciarknutého odpadkového koSa znamena, Ze vyrobok nesmie byt likvidovany
Wymiar 41702: 0 100x46,4mm (wymiary widzialne) byt likvidovén spoletné s komunalnim odpadem. VyuZijte oficidlni sbérmu, spoloéne s komunainym odpadom. VyuZite oficidinu zberfiu alebo pristroj odovzdajte
41703: 117,3x45,9 mm (wymiary widzialne) mmmm  NeDO pistroj predejte zpét prodeici, u kterého jste vyrobek zakoupili. mmmm  SpAt predajcovi, u ktorého ste vyrobok zakupili.
Kolor RAL9010

Przekreslony kontener na kotkach oznacza, ze produktu nie nalezy wyrzucaé
razem z odpadami komunalnymi. Uzyj specjalnego punktu recyklingu lub
mmmm  ZWrGciC urzadzenie do sprzedawcy, u ktérego zostat zakupiony produkt.



